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Раздел 1 «Комплекс основных характеристик образования: объем, 

содержание, планируемые результаты» 

 

Пояснительная записка 

1.1. Направленность дополнительной общеобразовательной про-

граммы  
Направленность общеобразовательной общеразвивающей программы 

«Лего-мастерская» – техническая. 

Практика работы показывает, что знания и навыки, приобретенные на 

занятиях, развивают компетенции; также занятия робототехникой дают ори-

ентацию в выборе будущей профессии. 

 

1.2. Новизна, актуальность, педагогическая целесообразность 

Программа «Лего-мастерская» предполагает знакомство с Робототех-

ника, знаниями в области конструирования и программирования.  

На занятиях учащиеся закрепляют и углубляют знания, полученные на 

уроках физики, математики, черчения, технологии, учатся применять их на 

практике. Таким образом, занятия в раках программы «Лего-мастерская» 

способствуют расширению политехнического кругозора учащихся. 

 

1.3. Отличительные особенности данной программы  

От существующей типовой программы настоящая программа отличается 

оптимальным набором и соотношением времени и применяемых средств. 

 

1.4. Адресат программы 

Программа рассчитана на обучение детей 9-15 лет. 

Условия набора детей в коллектив: принимаются все желающие, все, кто 

проявил интерес. Занятия построены так, чтобы заинтересовать всех ребят. 

Наполняемость в группах составляет: 10 человек. 

 

1.5. Формы обучения. Режим занятий 

Форма обучения – очная. 

Формы проведения занятий – групповая форма с ярко выраженным ин-

дивидуальным подходом, при которой все учащиеся одновременно выпол-

няют одно и то же задание. Объяснения руководителя относятся ко всем и 

воспринимаются одновременно. При этом учитываются возрастные и психо-

физические возможности учащихся. 

Основная форма организации занятий – практическая работа.  Итогом 

занятий по программе является соревнование. 

Программа рассчитана на 1 неделю обучения. Учебная нагрузка учаще-

гося составит 18 часов. Режим занятий соответствует нормам САН ПиН: 6 

раз в неделю по 3 академических часа. 

 

1.6. Особенности организации образовательного процесса 
Занятия проводятся в группах, сочетая принцип группового обучения с 
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индивидуальным подходом.  

Предусмотрены формы организации образовательного процесса: 

 лекционная (получение нового материала); 

 практикум (учащиеся выполняют практические работы); 

 самостоятельная (учащиеся выполняют индивидуальные задания в 

течение части занятия или одного-двух занятий). 
 

1.7. Уровень содержания программы, объем и сроки реализации  
Уровень программы – ознакомительный, так как ведётся набор среди 

учащихся, не имеющих первоначальные компетенции в данной предметной 

области. 

Программа рассчитана на 18 часов, 1 неделя обучения. 

 

1.8. Цель и задачи дополнительной общеобразовательной общераз-

вивающей программы  

Цель: 

Создание условий для развития творческой личности, основанного на 

формировании у учащихся компетенций в области технического творчества, 

которые будут способствовать профессиональной ориентации.   

Задачи: 
Образовательные (предметные):  

 ознакомить в общих чертах с принципами устройства и действия 

конструирования и программирования;  

 научить конструировать и запускать простейшие модели; 

 сформировать умения и навыки работы с измерительными инстру-

ментами; 

 обучать приемам работы с технической, конструкторской докумен-

тацией; 

 обучать приемам проектной деятельности. 

Личностные: 

 сформировать умение самостоятельно определять цели своего обу-

чения, ставить и формулировать для себя задачи;  

 сформировать умение соотносить свои действия с планируемым ре-

зультатом, осуществлять контроль своей деятельности в процессе достиже-

ния результата и корректировать свои действия;  

  сформировать умение оценивать правильность выполнения постав-

ленной задачи;  

 формировать у учащихся целеустремленность и трудолюбие. 

Метапредметные – создать условия для опыта переноса и применения 

универсальных учебных действий в жизненных ситуациях, для решения тех-

нических и конструкторских задач и познавательного развития учащихся. 

1.9. Планируемые результаты 

Измеряемым количественным результатом будет: процент полностью 

выполненных практических работ (не менее 90%). 
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Предметные результаты: 

По окончании программы учащийся должен: 

 научиться пользоваться различными инструментами, приборами, 

приспособлениями; 

 иметь первоначальные знания по робототехнике. 

 обладать первичным интересом к деятельности в данной предметной 

сфере; 

 освоить технику по информатике. 

 узнать о своей потребности к продолжению изучения выбранного 

вида деятельности. 

Личностные результаты: 

 развить навыки самооценки и взаимооценки; 

 приобрести навык работать и взаимодействовать в коллективе. 

Метапредметные результаты:  

 приобрести способность к самостоятельному принятию решения, ис-

ходя из анализа текущей ситуации. 
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1.10. Учебный план и его содержание 

 

№ Наименование темы/раздела 
Количество часов 

Всего Теория Практика 

1.  Вводное занятие 1 1  

2.  Конструирование тележки 3 1 2 

3.  Датчик цвета 2 1 1 

4.  Датчик расстояния 3 1 2 

5.  Программирование  4 1 3 

6.  Отладка 3 1 2 

7.  Итоговое занятие 2  2 

 Итого: 18 6 12 
 

1.11. Учебно-тематический план 
 

№ 

п/п 

Название раздела, 

темы 

Количество часов Формы 

атте-

стации/ 

кон-

троля 

 

Всего  Теория Прак-

тика 

1. Вводное занятие(1ч/1/0) 

1.1 Вводное занятие  1 1  теку-

щий 

2. Знакомство с робототехническим набором(1ч/1/0) 

2.1-

2.2 

Виды деталей, датчики, блок ev3, двигатель, 

среда программирования 

1 1  теку-

щий 

3. Конструирование тележки (2ч./0/1) 

3..1 Виды сборки учебных моделей 1   теку-

щий 

3.2-

3.3 

Сборка 1  1 теку-

щий 

4. Конструирование тележки (2ч./1/1) 

4..1 Виды сборки учебных моделей 1 1  теку-

щий 

4.2-

4.3 

Сборка 1  1 теку-

щий 

5. Датчик цвета (2ч./1/1) 

5..1 Использование датчика цвета, программирова-

ние 

1   теку-

щий 

5.2-

5.3 

Установка на модель, определение цветов  1  1 теку-

щий 

6. Датчик расcтояния (2ч./1/1) 

7.1 Использование датчика расстояния, программи-

рование 

1 1  теку-

щий 

7.2-

7.3 

Установка на модель, определение расстояния, 

движение и определение предмета  

1  1 теку-

щий 

7. Датчик раcстояния (2ч./1/1) 

8.1 Использование датчика расcтояния, программи- 1 1  теку-
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рование щий 

8.2-

8.3 

Установка на модель, определение расстояния, 

движение и определение предмета  

1  1 теку-

щий 

8. Программирование (1ч/1/1) 

9.1 Блоки программирования 1 1  теку-

щий 

9.2 Создание рабочей программы 1  1 теку-

щий 

9. Программирование (1ч/1/1) 

10.1 Блоки программирования 1 1  теку-

щий 

10.2 Создание рабочей программы 1  1 теку-

щий 

10. Итоговое занятие(2ч/0/1) 

11.1

-

11.2 

Соревнования  2  2 сорев-

нова-

ния 

 Итого: 18 6 12  

 

2. Содержание программы 
 

Ведение.  Вводное занятие.  Техника безопасности. 

Занятия проводятся в форме лекций и собеседования. 

Цель занятий: Познакомить учащихся с целями и задачами курса, по-

рядком работы. Обсуждение тематики занятий. Вводный инструктаж по тех-

нике безопасности. 

 

Тема № 1. Конструирование тележки 

Цель занятий: Знакомство с робототехнической системой 

Практические занятия включают в себя: использование инструкций по 

сборке учебной модели двухмоторной тележки. 

 

Тема № 2. Датчик цвета 

Цель занятий: Определение цветов с помощью датчика цвета 

Практические занятия включают в себя: установка датчика на модель 

для выполнения задания и программирования 

 

Тема № 3. Датчик расстояния 

Цель занятий: функции датчика  

Практические занятия включают в себя: установка датчика на модель 

для выполнения задания и программирования 

 

Тема № 4. Программирование  

Цель занятий: создание программы для модели 

Практические занятия включают в себя: запуск программы и объеди-

нение двух датчиков 
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Тема № 5. Отладка 

Цель занятий: отладка программы для модели 

Практические занятия включают в себя: обнаружение и подъезд к 

предмету 

 

 Итоговые занятия.  
В конце курса проводится соревнования. 
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Раздел № 2 «Комплекс организационно-педагогических условий, вклю-

чающий формы аттестации» 
 

2.1. Календарный учебный график программы  
 

№ п/п Да

та 

Тема 

занятия 

к
о
л
и

ч
ес

тв
о
 ч

ас
о
в
 

В
р
ем

я
 п

р
о
в
ед

ен
и

я 

Ф
о
р
м

а 
за

н
я
ти

я 

Ме-

сто 

про-

веде-

ния 

Фор-

мы 

кон-

троля 

 

Вводное занятие(1ч/1/0) 

1.   Вводное занятие  1  лек-

ция 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Знакомство с робототехническим набором (1ч/0/1) 

2.   Виды деталей, датчики, блок ev3, дви-

гатель, среда программирования 

1  лек-

ция 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Конструирование тележки (2ч./1/2) 

3.   Виды сборки учебных моделей 1  Лек

ция 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

4.   Сборка 1  прак

тика 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Конструирование тележки (3ч./1/2) 

5.   Виды сборки учебных моделей 1  Лек

ция 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

6.   Сборка 2  прак

тика 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Датчик цвета (2ч./1/1)      

7.   Использование датчика цвета, про-

граммирование 

1  Лек

ция 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

8.   Установка на модель, определение цве-

тов  

1  прак

тика 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Датчик расстояния (2ч./1/1) 

9.   Использование датчика расстояния, 

программирование 

1  Лек

ция 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

10.   Установка на модель, определение рас-

стояния, движение и определение 

предмета  

1  прак

тика 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Программирование (1ч./1/1) 

11.   Блоки программирования 1  Лек Гага- теку-
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ция рина, 

71 

щий 

12.   Создание рабочей программы 1  прак

тика 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Программирование (3ч./1/2) 

13.   Блоки программирования 1  Лек

ция 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

14.   Создание рабочей программы 2  прак

тика 

Гага-

рина, 

71 

теку-

щий 

Итоговое занятие(2/2/0) 

15.   Соревнования кегельринг 2  Пра

кти-

ка 

Гага-

рина, 

71 

со-

рев-

нова-

ния 

  Итого: 18     

 

2.2. Условия реализации программы 
Программа предоставляет условия и среду активного освоения деятель-

ности.  

Для успешной реализации программы необходимо наличие кабинета с 

рабочими местами, а также необходимым оборудованием:  

Лаборатория робототехники 

Базовый набор Lego education Midstorms ev3 45544 

Ресурсный набор Lego education Midstorms ev3 

Ноутбук Lenovo  

Предпочтительная конфигурация технических и программных средств 

включает: 

 учебный класс (6 рабочих мест); 

 оборудование, необходимое для проведения практических работ. 

 

2.3. Формы аттестации 
Формы предъявления и демонстрации образовательных резуль-

татов 

 результаты практических работ. 

Отслеживание и фиксация образовательных результатов происходит в 

форме: протоколы соревнований, фотоотчет, отзывы детей и родителей. 

 

2.4. Оценка планируемых результатов 

Мониторинг личностных результаты учащихся осуществляется в виде 

ежедневного наблюдения. 

В пакет диагностических методик, позволяющих определить достиже-

ние учащимися планируемых результатов, входят практические работы. 

Каждая практическая работа предполагает достижение результата. 

Оценка достижения метапредметных результатов осуществляется в ходе 
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реализации дополнительной общеобразовательной общеразвивающей про-

граммы. 

 

2.5. Методические материалы 

Методической и организационной основой занятий следует считать оп-

тимальное чередование групповых занятий с индивидуальной работой.  

При реализации образовательной программы «Лего-мастерская» бу-

дут использоваться методы обучения: 

 словесный,  

 объяснительно-иллюстративный, 

 игровой, 

 частично поисковый. 

При реализации образовательной программы «Лего-мастерская» бу-

дут использоваться методы воспитания: 

 упражнение,  

 стимулирование, 

 мотивация. 

Предпочтительны технологии: 

 технология группового обучения,  

 технология дифференцированного обучения, 

 технология проблемного обучения. 
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